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当网络权系数按照式(6)进行调节时，下式成立 

P·L· ( ，P)· + =0， (9) 

那么有 
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所以定理结论成立 ． 

对于 < 的情况，可得出形式相似的权值调 

节律，使得lime：0． 
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新书《卡尔曼滤波与维纳滤波——现代时间序列分析方法》出版 
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出的最优滤波新的方法论——现代时间序列分析方法及其在Kalmam滤波和Wiener滤波中的应用 ． 
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