
822 OobrrROLTHEORY AND AHLI(1̂rI1 Vol 18 

耐．对策论，远程通讯网络通信控制等． 

阵 兵 1958年生 副教授 1998年于东北大学获博士学位 现 

在东北大学计算机应用博士后流曲站做研究工作 主要研究方向为 

复杂非线性系统罐构升析及鲁捧控制，计算机网络拓扑结构分析等 

乔治-进来罗夫斯基 1941年生 教授 马其顿工程与科学西会 

主席，圣西里尔和壹色迪大学电子工程学院首席教授．主要研究方向 

为非线性复杂系统控制理论及应用．对策论，柔性制遣系统的建摸与 

拉树．网络通信协议等． 

科斯 ·素拉比 1954年生 教授 美国密苏里大学堪萨斯城丹 

幢计算机科学远程通讯学院通信网络系主任 研究方向为高速计算 

机厦远程通信网络的设计和分析．通信量控制与分析．非合作对策理 

论及其在远程通信网络控制中的应用等． 

会 议 征 文 

第一届控制与自动化国际年会(tCr_．A’02)将于 2O02年6月 16日至6月 i9日在中国厦门举行．本次会议由厦门大学主办、 

香港中文大学、弗吉尼亚大学、华盛顿大学、IEEE新加坡 自动控制学会和IEEE香港机器人 自动控制系统联合会共同协办．会 

议地点厦门市位于中国东南沿海的台湾海峡，是著名的“海上花园”．与之相邻的武夷山在 1999年被联合国授予“世界自然和 

文化遗产”．该会议的宗旨是为系统和自动控制研究领域的专家学者和工程技术人员提供一个该领域最新研究成果的学术交 

流的机会．会议关注理论及应用的发展．设立了许多特邀报告、专题报告和会议报告．优秀论文将被推荐到亚洲控制杂志 

发表． 

征文范围(不限于以下领域) 
· 线性系统 ·非线性系统 ·随机系统 -综合管理系统 ·复杂系统建模 ·自适应 自学习系统 ·实时系统 一预 

测与辩识 -故障检测 ·优化控制 -多变量控制 ·离散事件系统 ·鲁棒控制 ·非线性控制 -智能控制 ·模糊神 

经网络 ·过程控制 ·运动控制 ·机器人控制系统 -控制应用 ·系统工程理论与方法 -复杂系统分析 ·信息管理 

系统 -系统建模和仿真 ·决策支持系统 ·ERP和BRP应用 ·算法分析与设计 ·人工智能及应用 ·专家系统及应 

用 ·数据挖掘 ·柔性制造系统 ·过程自动化 ·计算机集成制造系统 ·制造系统的建模和 自动化 。Pea'i网及应用 

· 人机交互 

投稿说明： 

1．论文及摘要必须甩英文撰写，只有作者参加会议的论文才会被采纳． 

2．论文摘要字敷 1000字左右，论文中必须提供详细的论文要点，如主要思想、方法和主要特点等，同时必须包括论文名 

称、作者、联系地址、邮政编码、E-marl、电话、传真等． 

3 稿件要求一式三份．可通过邮局投寄，或通过 fA1L投稿 

4．中国大陆的作者请将稿件投寄到： 

福建省厦门大学自动化系(361005) 李茂青教授 

Tel：(~92)2185649 Eax (0592)2182407 ：mqli@xmu．edu cn 

其他地区和国家的作者请将稿件投寄到： 

nDfm Ijhua) 
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Naay'a~g№ ndogi咖 Univer~ty 

p0∞ 639798 

Fax：(65)79'2t1415 F_,mail：elhxie@nuI．edu．sg 

5 特邀组织委员会和相关领域的专家报告，请与秦化强教授联系： 

中国科学院系统科学研究所(100080) 秦化淑教授 E酬 ： I@ 拐 ．iss ac．cn 

重要日期 ： 

论文摘要和特邀专题提交的截止日期：2002年 3月 15日 

论文录取通知时间：20呛年 4月 15日 

论文全文交祷时间：2002年5月 15日 

会议网址： 

砸0：／／,flea．珊 ．edu．cn／ic∞(中文网址) 

hnD：／／Md． DIls．edu sg／～ <英文网址) 

维普资讯 http://www.cqvip.com 
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