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附表 3 二阶核系数的不确定性范围一 **：△̂ ，五，h分别表示不确定范围，估计最大值和最小值 

TableA3 The uncemanty ofthe secolldVolterra kernel 

△̂ 2( 2= 2一△̂ 2． 2= 2+△ 2̂) 

1 2 3 4 5 

1 0 晒 

2 0 02 0 04 

3 0 01 0．01 0．03 

4 0 0 0．0 0．01 0 02 

5 0 0 0，0 0 0 0．0 0 01 
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