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5 结论(Conclusion) 

针对～类具有非线性参数和一般非线性扰动的 

非线性系统，设计了一种鲁棒自适应状态反馈控制． 

该控制算法保证所有信号全局一致有界 

参考文献(References) 

l J Sastry S andlsidofiA Adaptive∞nⅡDl ofline,~izable sy~ea-ts【J 

1EEE Tram Automat 口．．1989．34(tO)：I123一I131 

【2 Paldy L，Bastin G，R J B and Jiang Z P Adap~ve stabili~atinll 

non／iaear systexrts[AJ KokotovJCPV，。d FotmdatJoas 0fAdap— 

five Control[MJ BeriinGermany：Spdnge*、1991、347—433 

[3j K~ellakopoolosI，Kokotovi~PV arJdMorse S Syslematic de目 

of a ve oontrcll~rs n feedback linearizahle systems【J J 慨  

Trans Automat Cootr，]991，36(11)：1241—1253 

[4 KanelinkopoulosI，I~kolovic PV andM㈣ R AD~tended dJa-ect 

sche~ae for rclmst adaptive nedinear control【J J Automatica，1991， 

27(2)：247—255 

[5] 咖 c M and Ka,aetinkopodos I 

ove／-parart~eaSzation[I] syn 

l85 

d̂aD‘ive nonlinear ccowol Wi~ottt 

Comr． ．．1992 19(1)：I77一 

[6】 Taylor D G，Kokotov~c P V，Marino R Kanellakopoulos 1 

Adaptive Ia【j枷 of ncolmear systeras l}L tmm(xi~led dynamics 

【】]IEEETram Automa ∞ Ⅱ．，1989．34(4)：405—412 

l7 J Karsenti L．1~rambhi—La~ gne F and Bastin G Backstepping 

tec．hinque extendesto nofiinear p~araetedzation[J] Syst Conlr 

Lett．1996．27(1)：87—97 

【8 RichardHotzd andLanrentKatsamti Adaptivelracking strategyfor a 

d螂 ofncallinear systems JJ IEEE Trans Automat o Ⅱ ．1998， 

43(9)：1272—1279 

l9 J Krstic M，K~ellalmlmulos I and Kokotovic P V Nonlinear and 

Adaptive Control Design lM New Yotk：W i1 ，1995 

【10 J Wang Qinngde Wei Chunling and Oaea Wei~n．Robust output- 

f 0j味 k ad D ve oc~aWol of a class ofn0f1【ineaf systems with Dla1)~．- 

tainties【J] Control aad Decision．1999，14(6)：688—693(in 

0面e ) 

本文作者简介 

王强德 1971年生，1097年毕业 于曲阜师范太学自动化研究 

所，获得硬士学位 主要研究方向为非线性系统的鲁棒自适应控制及 

模糊变结构控制理论与应用 Fanail：v,qd@qfDu．edu口I 

魏春玲 1970年生 1998年毕业于曲阜师范大学 自动化研究 

所．获得硕士学位 主要研究方向为非线性系统的鲁棒 自适应控制 

及模糊变站构控制理论与应用． 

王化建 1972年生 目前在曲阜师范大学自动化研究所读礤士 

研究生 主要研究方向为模糨控耐理论与应用 

下 期 要 目 

制造系统的递阶滚动优化调度模型 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯、· 
一 类带有时滞的广义系统的 H 控制：一种LMI方程 

广义准无限时域非线性预测控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯·· 

宋春跃 高春华 
⋯ ⋯ ⋯ · 周绍生 

利用广义内作用矩阵对多变量非最小相位系统进行最小相位／全域通分解⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 

控制噪声环境中的超混沌与混沌系统 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 蔡朝洪 

基于模糊神经网络的5连杆双足机器人混杂控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯’ 

移动机械手的鲁棒控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯。 

采用跟踪边界修正和进化探索实现最佳的运动计划 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 于慧明 季加荣 

基于输出反馈特征结构配置的重构控制系统设计 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 任 章 

一 类具有 L 范数有界扰动的非线性系统的鲁棒控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 吴 敏 

遗传退火算法及收敛性分析 ⋯⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李守智 

基于张量积结构的多维小渡网络 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 乃 建 

基于无源性的永磁电机无速度传感器控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李 伟 

结晶器液位控制系统的设计与实现 ⋯⋯··⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 郭 戈 

热轧机组运行状态非线性相关约束分析 ⋯⋯⋯⋯--⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 葛芦生 张英杰 

周期时变线性系统的一般线性二次型最优控制 ⋯⋯ ⋯⋯ ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 

王 慧 

李洪亮 

陈 虹 

刘 毅 

须文波 

荆 治 

董文杰 

秦 斌 

唐小静 

张凌波 

李敏远 

徐德民 

游林懦 

王 伟 

荆 亮 

李 平 

冯纯伯 

刘志远 

胡 平 

徐振源 

李春文 

徐文立 

周干 民 

陈 杰 

刘国平 

潘永湘 

贺昱曜 

毛宗源 

柴天佑 

龚幼民 

陈阳舟 

维普资讯 http://www.cqvip.com 

http://www.cqvip.com

