
322 控 制 理 论 与 应 用 第 20卷 

下 期 要 目 

仿生机器鱼研究的进展与分析⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 喻俊志，陈尔奎，王 硕，谭 民 

比例型 T-S模糊控制系统稳定性分析与设计 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李 柠 ，李少远，席裕庚 

z 鲁棒辨识 ：最小二乘算法及试验设计 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李异平 

基于模糊模型的时滞不确定系统的模糊 H 鲁棒反馈控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 刘 亚，胡寿松 

闭环具有锯齿特性的 PWM型 DC DC buck变换器周期解的存在性 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 范启富，施颂椒 

多艾真体的鲁棒性归约模型 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 龚 涛，蔡自兴 

一

种数字图像盲增强的新算法 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李远清，张丽清 
一

类分布式系统的模块化诊断方法 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 吴 旋，颜文俊 

一 种理性预期的国民收入对策模型⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 黄国石，周俊梅，钟松挺，赵 武 

线性时不变控制系统中的熵率和 H 熵⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 章 辉，孙优贤 

基于模糊神经网络开关磁阻电动机高性能转矩阵控制⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 郑洪涛，陈 新，蒋静坪，何 峰 

基于内部传感器的轮式移动机器人运动速度估计 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 宋亦旭，谈大龙 

基于模糊控制的直流无刷伺服控制系统 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李 强，梁 莉 

转炉炼钢终点磷的智能预报 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 谢书明，陶 钧，柴天佑 

Bayes网络学习的MCMC方法 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 岳 博，焦李成 
一 类二阶非完整系统的镇定 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 马保离 
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