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5 结论(Conclusions) 

本文针对多变量模型不确定系统提出了一种特 

殊的终端滑模分解控制方法．通过状态变换和去耦 

合处理将系统转换为块能控标准型，它由一个值域 

空间子系统和 r一1个稳定的零空间子系统组成．为 

了使系统对于参数摄动和外部f扰具有鲁棒性和实 

现递阶控制，提出了特殊的终端滑模超曲面，并采用 

滑模控制策略，使值域空问子系统的状态在有限时 

间内收敛至平衡点，随后稳定的 r一1个零空间子系 

统渐近收敛至平衡点．本文所提出的方法对于维数 

较高fl,3系统的控制具有较大的意义，可简化设计，实 

现递阶控制．最后，仿真了一个7阶多变缝模型不确 

定系统．仿真结果表明了本文提出的方法的有效性． 
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