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6 结束语(Conclusions) 

为了对不确定系统的状态进行有效估计，本文 

提出了系统的状态和不确定部分分离估it~fl',J概念并 

给出了一种鲁棒分离滤波方法．该鲁棒分离估计器 

由3部分组成：1)零偏差状态估汁器；2)偏差估汁 

器；3)鲁棒合成器．其中零偏差状态估汁器式(27) 

和(28)是假定系统的不确定部分为零时的状态估计 

器；其新息作为不确定部分的估计变量，并由此估计 

系统的不确定部分．偏差估计器式(24)是按照辨识 

方法设计的，该估计器可以对系统矩阵和观测矩阵 

的不确定部分进行有效估计．鲁棒合成器式(29)、式 

(41)是根据系统不确定部分的辨识结果对状态向量 

的估计值进行鲁棒修正．这种方法的估计精度随着 

对系统不确定部分的辨识结果准确性而不断改善， 

当不确定部分的估计收敛时，本文的结果将明 优 

于普通鲁棒滤波算法． 
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