
第 6期 刘昌云等：机动目标跟踪的机动频率自适应算法 965 

下 期 要 目 

一 类不确定离散系统的严格正实分析和设计 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 邵汉永，冯纯伯 

线性约束非线性函数全局优化算法的研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 张贵军，俞 立 

基于神经网络 MIMO非线性系统自适应输出反馈控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 朱永红，姜长生，费树岷 

基于自适应 AGBFN的不确定非线性系统的跟踪控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 刘 亚，侯 霞，胡寿松 

基于案例推理的层流冷却过程建模方法研究 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 谭明皓，柴天佑 

单目视觉中基于 IEKF，DD1及 DD2滤波器的位姿和运动估计(英文)⋯⋯⋯⋯⋯ 伍雪冬，王耀南，李灿飞 

不稳定零动态系统的鲁棒控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 王广雄，张 静，何 朕 

一 类可数Markov控制过程的最优平稳策略 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 殷保群，李衍杰，奚宏生，周亚平 

弹簧振子理论：研究证券价格波动的新范式 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 赵贞玉，欧阳令南，祝 波 

时滞模糊奇异摄动系统的 H2次优控制 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 刘华平，孙富春，李春文，何克忠，孙增圻 

广义线性系统的干扰解耦观测器设计 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 段广仁，吴爱国 

BP算法在信用风险分析中的应用 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 庞素琳，黎荣舟，徐建闽 

电动车制动防抱死控制系统 ⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯⋯ 李 果，余达太 
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