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系统规划模型,给出了拉格朗日松弛求解方法. 通
过实例表明该方法是解决大规模物流系统规划实

际问题的有效手段; 计算结果分析表明随库存持
有成本、需求方差、提前期、目标服务水平等库存

控制因素的增加, 相对于传统分离规划方法的系
统成本节约而增加, 验证了库存控制策略和设施
选址集成决策的必要性、可行性.
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