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会议通知

第48届IEEE控制与决策会议(CDC)和第28届中国控制会议(CCC)联合会议将于2009年12月16∼18日在上

海国际会议中心召开. IEEE控制与决策会议(CDC)是控制领域最重要的大型国际年会. 本次会议是IEEE控

制与决策会议首次在亚太地区举办.这次联合会议是继1999年在北京成功举办的IFAC世界大会以来,在我国

召开的又一次控制界盛会. 欢迎广大的海内外控制学者和工程技术人员参加,就决策与自动控制及相关领域

的最新理论与应用成果以及未来的发展趋势进行广泛交流.
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