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高模型的辨识精度,为非线性系统建模提供了新的
工具.

5 结结结论论论(Conclusions)
本文利用MGS正交变换,通过GK模糊聚类的聚

类结果进行变换,确定对模型贡献大的规则,删除对
模型贡献小的规则,同时对模型中的参数进行估计.
仿真结果表明, 提出方法可以确定规则数、减少规
则之间的冗余度,优化模型结构.
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