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5 结结结论论论(Conclusion)
论文通过对迭代学习算法频域的分析,利用常见

的工业过程传递函数进行控制器拟合,使系统稳态
输出保持在所要求的误差范围内,并具有良好的快
速性,鲁棒性且无超调,为迭代学习控制在工业过程
中的应用提供了新方法.
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