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Fish swarm algorithm with Lévy flight and firefly behavior

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YIN Hong, DONG Kang-li, PENG Zhen-rui, LI Shao-yuan (497)

Period and amplitude of mean reversion of carbon price · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZENG Yue, YANG Xing, JIANG Jin-liang (506)

Distributed multi-agent consensus via a novel randomized group partition approach · · · · HOU Jian, ZHENG Rong-hao (517)

Finite-time multiple dynamic targets encirclement control of stochastic multi-agent systems

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Zhi-chao, MO Li-po, GUO Shao-yan (523)

Design of run to run controller with stochastic metrology delay

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · WANG Hai-yan, PAN Tian-hong, TAN Fei, GAO Zhan-tao (531)

Echo control algorithm with howling suppression on metro intercom system and its application

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · WANG Guo-zheng, LIU Quan-li (539)

Robust weighted fusion steady-state Kalman estimators for systems with uncertain-variance multiplicative and additive noises

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YANG Zhi-bo, DENG Zi-li (547)

Brief Papers

Design of landing trajectory tracking robust controller for carrier-based unmanned aerial vehicle

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Yang, WU Wen-hai, HU Yun-an, CHENG Chun-hua (557)

Distributed task assignment method based on local information consensus and target estimation

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · WU Wei-nan, CUI Nai-gang, GUO Ji-feng (566)


