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Table 2 Calculation results of NSGA-II, MOABC, IMMOGLS and HDE_PL
NSGA-II MOABC IMMOGLS HDE_PL
F S5 n,m, L
DIr pr DIg pr DIg pr DIgr pr
E_FT06 6,6,2 0.02 0.04 0.01 0.06 0.02 0.03 0.00 0.87
E_LAOI 10,5,2 0.03 0.05 0.02 0.09 0.03 0.05 0.01 0.81
E_LAO6 15,5,2 0.06 0.06 0.04 0.08 0.07 0.05 0.02 0.81
E_LAIll 20,5,2 0.04 0.05 0.03 0.11 0.05 0.04 0.01 0.80
) E_FT10 10,10,2 0.03 0.03 0.02 0.05 0.03 0.03 0.01 0.89
E_FT20 20,5,2 0.05 0.05 0.03 0.10 0.07 0.03 0.01 0.82
E_LA16 10,10,2 0.03 0.04 0.02 0.08 0.05 0.04 0.01 0.84
E_LA21 15,102 0.05 0.06 0.03 0.11 0.07 0.05 0.01 0.78
E_LA26 20,10,2 0.06 0.07 0.03 0.14 0.08 0.05 0.01 0.74
E_LA31 30,10,2 0.07 0.07 0.05 0.15 0.09 0.06 0.02 0.72
E_FT06 6,6,2 0.03 0.05 0.02 0.11 0.05 0.03 0.00 0.81
E_LAOI 10,5,2 0.04 0.07 0.02 0.12 0.06 0.06 0.01 0.75
E_LAO6 15,5,2 0.05 0.07 0.03 0.10 0.08 0.05 0.01 0.78
E_LAll 20,52 0.05 0.08 0.03 0.12 0.07 0.07 0.01 0.73
4 E_FT10 10,10,2 0.03 0.05 0.02 0.08 0.05 0.04 0.00 0.83
E_FT20 20,52 0.07 0.06 0.05 0.12 0.09 0.03 0.02 0.79
E_LA16 10,10,2 0.04 0.05 0.03 0.10 0.06 0.04 0.01 0.81
E_LA21 15,10,2 0.05 0.08 0.04 0.12 0.07 0.06 0.02 0.74
E_LA26 20,10,2 0.06 0.08 0.05 0.15 0.08 0.05 0.03 0.72
E_LA31 30,10,2 0.09 0.07 0.07 0.17 0.11 0.06 0.04 0.70
A 0.05 0.06 0.03 0.11 0.06 0.05 0.01 0.79
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