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近年来,低空经济在国家战略推动与技术演进的深度融合下迅猛发展,低空飞行器已从消费级应用逐步拓展至城市
空中交通、物流配送、应急救援、农林植保、地理测绘等众多领域,呈现出丰富的应用形态与巨大的市场潜力. 然而,低
空飞行环境具有高度复杂、动态多变和不确定性强等特征,飞行器在任务执行中面临多重安全控制威胁,如复杂障碍物
与气象条件下可能超出结构安全边界,输入/输出及状态受限导致控制性能退化,突发故障、通信中断与恶意攻击严重影
响系统鲁棒性,以及多机协同中的碰撞与航迹冲突等问题.这些威胁不仅制约飞行器任务效能与安全性,更可能引发严
重安全事故,因此必须在控制系统设计层面予以全面应对. 面向低空飞行器所呈现的高度非线性、强耦合、快时变、多
源扰动、通信受限与恶意攻击等复杂特性,亟需结合先进控制理论与人工智能方法,发展具有容错、鲁棒、预测与自适应
能力的智能安全控制技术,以实现对复杂威胁环境的实时感知、动态响应与自主决策.
本专刊聚焦低空飞行器在运行控制中所面临的新挑战、新场景与新需求,从系统建模、状态感知、智能控制与协同

决策等多角度出发,汇集其在安全控制领域的先进理论、方法与技术研究成果,并探讨该方向未来发展的趋势与路径.
内容包括(但不限于):
1) 低空飞行器安全性建模与风险定量评估;
2) 低空飞行器多源信息感知与容错导航;
3) 低空飞行器受限条件下的安全控制;
4) 低空飞行器故障诊断与容错一体化控制;
5) 低空飞行器航迹规划与控制协同;
6) 低空飞行器群体协同与任务重分配;
7) 低空飞行器通信链路与网络安全条件下的控制;
8) 低空飞行器多性能指标协调与优化;
9) 低空飞行器学习增强与可证明安全控制;
10) 低空飞行器事件触发与通信高效的安全控制.
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